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INSTALACJEELEKTRYCZNE

1 WSTEP

PRZEDMIOTSTWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot dotyczacych projektu instalacji elektrycznych dla obiektu: REMONT
OGOLNOBUDOWLANY - BUDYNEKNR 53, ZLOKALIZOWANY W KOMPLEKSIE
WOJSKOWYM 3513 NATERENIE OSRODKA
REPREZENTACYJINEGO MON w Nowej Wsi ul. Grodziska 1, 05-800Pruszkow.
W tym tomie ujeto instalacje elektryczng.

ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy i nalezy

Je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu wykonanie instalacji
elektrycznej w tym:
dostosowanie instalacji o§wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego w zwiazku ze
zmiang drog ewakuacyjnych,
inwentaryzacjeizabezpieczenieprzejscéinstalacjielektrycznychwprzegrodach
p.poz. oznaczonych wg ekspertyzy technicznej,

wykonanie instalacji systemu oddymiania klatki schodowej K2 i KS.

Wykonanie pomiaréw powykonawczych.

OKRESLENIAPODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Sposob wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z normg NSEP-E-004[1]iPN-IEC60364-
61:2000([3].



2  MATERIALY

Wszystkie materialy i urzadzenia powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows.

Wszystkie materialy przewidywane do zastosowania beda zgodne z postanowieniami
Zlecenia. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
szczegolowe informacje dotyczace zrédia wytwarzania i pochodzenia materiatow,
odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia Inwestorowi. Aparatura i urzadzenia powinny

posiada¢ aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jako$ciowych materialéw i urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe

skladowanie 1 wbudowanie zgodnie z zalozeniami dokumentacji projektowe;.



3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac
akceptacje Inspektora Nadzoru. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowad
wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji
i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem. Osoby
obstugujace sprzet powinny by¢ przeszkolone w jego obstudze oraz posiadaé wymagane
uprawnienia. Wykonawca dla zagwarantowania wtasciwej jakosci robot powinien wykazaé

sie¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- Miernika rezystancji izolacji,

- Miernika rezystancji uziemienia,

- Miernika impedancji petli zwarciowe],

4  TRANSPORT

Wykonawca przystepujagcy do wykonania budowy instalacji powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu:
- Samochodu skrzyniowego,

- Samochodu dostawczego,

-Samochodu samowytadowczego.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszezegdlnych materialow i elementéw oraz zabezpieczone

przed ich przemieszczaniem si¢ na $rodkach transportu.

Kable nalezy przewozi¢ na bebnach. Oba korice kabla nawinietego na beben powinny byé
przymocowane do wewnetrznych powierzchni bocznych tarcz bebna w taki sposob, aby nie
wystawaly poza krawedzie tych tarcz. Bebny z kablami nalezy dowozié do miejsca ich
uktadania na przyczepach kablowych, umozliwiajacych zatadunek i wyladunek bebna bez
uzycia dodatkowych urzadzen, np. dzwigu. Dopuszcza sie przewozenie bebnow z kablami w
skrzyniach samochodéw cigzarowych lub w zwyklych przyczepach. Bebny powinny byé
ustawione na krawedziach tarcz, a tarcze bebnéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni

samochodu. Umieszczenie i zdejmowanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu nalezy



wykona¢ za pomocg zurawia samochodowego lub dzwigu. Swobodne staczanie lub zrzucanie
bebna z kablem ze skrzyni samochodu na powierzchnie ziemi jest niedopuszczalne.
Dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie przekracza 80kg, a
temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4C, przy czym wewngtrzna $rednica kregu nie
powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna srednica zewnetrzna kabla. Odcinek kabla zwinigty w
krag podczas transportu powinien by¢ utozony w skrzyni na plask, by¢ zabezpieczony przed
rozwinigciem i wyginaniem oraz powinien byé w tym polozeniu recznie zdejmowany i
ukiadany na ziemi. Dopuszcza si¢ przetaczanie bebna z kablem na krétkich odcinkach trasy
pod warunkiem, ze powierzchnia trasy przetaczania bedzie praktycznie pozioma, wyréwnana
1 pozbawiona wystajacych, twardych przedmiotéw, a po nie pokrytej trwata nawierzchnia
powierzchni gruntu beben przetaczany bedzie po uprzednio utozonych plytach lub deskach
uniemozliwiajagcych zaglgbianie sie bebna w grunt. Przetaczany beben nalezy obracaé w

kierunku przeciwnym do kierunku obrotu bebna w czasie odwijania kabla.

Dostawa materiatdw na budowe powinna nastgpi¢ dopiero po przygotowaniu pomieszczen
magazynowych lub skladowisk na placu budowy. Materialy na budowe nalezy dostarczy¢
facznie z deklaracjami zgodnosci 1 powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci zdanymi producenta oraz czy nie zostaly uszkodzone podczas zatadunku,
transportu i wyladunku. W razie stwierdzenia wad lub watpliwoscei, co do jakosci materiatow,

nalezy przed ich wbudowaniem poddac je badaniom okreslonym przez Inspektora Nadzoru.

Materialy takie jak: przewody, aparaty elektryczne moga by¢é skladowane na budowie

przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, zamknietych i suchych.
5 WYKONANIEROBOT

OGOLNEZASADYWYKONANIAROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PNi PN-IEC.

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z normaNSEP-E-004[1], z normaPN-E-05100-1:1998[5],
oraz zgodniezrozporzgdzeniemMinistralnfrastrukturyzdnia6lutego2003r.(Dz.U.03.47.401)[3]
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17wrzesnia 1999r (Dz.U.99.80.912) [3].

Wykonanie rob6t powinno by¢ takie, jak okreslono w specyfikaciji, badz inne, o ile

zatwierdzone zostanie przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywania robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg oraz poleceniami Inwestora. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego

przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie



Inwestor, poprawione przez Wykonawce na whasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich doktadno$¢. Polecenia Nadzoru bgda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

ROBOTYPRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczeciem prac o ich terminie nalezy powiadomi¢ Inwestora.
6 KONTROLAJAKOSCIROBOT

OGOLNEZASADYKONTROLIJAKOSCIROBOT

Wykonawca robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych materialéw i realizacji rob6t z
Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami Specyfikacji 1 przepisdéw. Wszystkie materialy
nie spelniajagce wymagan zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

Przed przystapieniem do badania



Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po
wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pi$mie wyniki badan do akceptacji Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakofczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktéra moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora
Nadzoru i Uzytkownika.

BADANIAPRZEDPRZYSTAPIENIEMDOROBOT
Przed przystapieniem do robdt, nalezy sprawdzi¢, czy dostarczone materialy spelniajg
wymagania Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji oraz posiadajg niezbedne
zaswiadczenia od producentow o jakosci lub atesty stosowanych materialow. Nalezy
sprawdzi¢ czy dostarczone na teren budowy materialy nie posiadajg widocznych uszkodzen
powstatych podczas transportu lub nieprawidtlowego skladowania oraz czy sa sprawne pod

wzgledem technicznym

BADANIAWCZASIEWYKONYWANIAROBOT
Instalacja po montazu, podlegajg sprawdzeniu pod katem:

- Testow dzialania automatyki zabezpieczniowe;j,

- Jakosci polaczen kabli i przewodow w zlaczu,

- Odpowiednie oznaczenie kolorami przewodéw, uziemienia

- widoczne, czytelne i trwale oznaczenie urzadzen, schematow, producenta, wykonawcy

- jakosci montazu zabezpieczen.

7  OBMIAR ROBOT

OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robét obejmuje catos¢ robot budowlanych i elektroenergetycznych.

JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowa dla poszczegdlnych elementéw zgodnie z zestawieniem materiatow

zawartym w dokumentacji projektowej.
8§ ODBIOR ROBOT

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ Przejecia Robot, odbioru ostatecznego

Robot, podczas ktérego szczegdlnie nalezy zwroci¢ uwage na:

* realizacj¢ zalecen Inwestora dotyczacych odstepstw od dokumentacji projektowej oraz

Strona 8



dokumenty uzasadniajace uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania Robét,
* aktualnos$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupelnienia,
¢ kompletno$¢ DTR i swiadectw producenta,
¢ instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,
° naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczgcych

wykonanych Robét.

WykonawcazobowigzanyjestdostarczyéZamawiajgcemunastepujacedokumenty

Atesty ,certyfikaty oraz deklaracje zgodnosci, dopuszczajace wyroby do stosowania w
budownictwie,
- projektowa dokumentacje powykonawcza,

- protokély z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robdt zanikajgcych,

- zgloszenie gotowosci obiektu do odbioru i o$wiadczenia o zakoficzeniu robét,

- instrukcje eksploatacji wspétpracy, jezeli s3 wymagane,

- oswiadczenie kierownika budowy o wykonaniu prac zgodnie z obowigzujgcymi

przepisami i obecnym stanem wiedzy technicznej.
9 PODSTAWAPLATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Zlecenia podstawg platnosci jest wykonanie zakresu robot
wymienionego w p.1.3.niniejszej ST.

10 PRZEPISYZWIAZANE

[1] NSEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
[2] N-SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.
[3] PN-IEC60364-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.

Sprawdzanie odbiorcze [8] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz.U.03.47.401z dnia 19 marca 2003r.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzes$nia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
Higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.99.80.912zdnial7.09.1999r).

[5] PN-IEC60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i

montaz wyposazenia elekirycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dlugotrwata przewodow.
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[6] PN-EN60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kodIP)

[7] PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i

powloce polwinitowe]j na napiecie znamionowe 0,6/1kV.
[8] PN-EN60439-Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

[9] PN-74/E-90184-Przewody wielozylowe o izolacji polwinitowe;.
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